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(57) Dispositif de stabilisation du genre comportant une se- 
meOa d'appui 13. caracterise en ce quD comporte un bras 10 
articute sur un axe de prvotement et formant fourreau 16 dans 
tequd couBsse une poutre creuse 17 avec la semeBe artkaJee 
a une extremKe fibre, avec une saiffie cTescamotaga 37 desti- 
nee a cooperer avec une patte tfescamotage 21 soBdaire dudrt 
fourreau de soite que le dfiplofement et le repBage de tedta 
semelle se fasse automatiouement pendant rextenston ou la 
ret r ac t ion du bras 10. 
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"Stabilisateur & inclinaison variable et semelle 
escamo table" 



La presente invention concerne le domaine des 
engins dits de txavaux publics, comme par exemple les 

5 nacelles eleva trices, les foreuses, les grues etc , et 

plus particulierement les stabilisateurs dont sont 
generalement equipes ces engins. 

II est deja connu d'equiper de tels engins de 
stabilisateurs, destines a leur fournir des points 

10 d'appui stables sur le sol. 

De nombreux types de stabilisateurs existent, comme 
par exemple des stabilisateurs hydrauliques verticaux, 
inclines, orientables, deportes... 

Le point d'appui au sol de tels stabilisateurs est 

15 generalement constitue par une semelle plane. Cette 
3emelle est parfois amovible notamment lorsque les 
dimensions de celle-ci sont telles que lorsque les 
stabilisateurs sont fixes sur l'engin de travaux publics 
en question, celui-ci depasse les limites de gabarit 

20 imposees pour toute circulation routiere. 

Cependant la mise en place et le deploiement de 
tels stabilisateurs s'effectue relativement lentement. 
D' autre part il s'avere necessaire pour un meme engin, de 
pouvoir choisir 1 ' emplacement de ses points d'appuis. 

25 Jusqu'a present les points d'appuis des stabilisateurs 
verticaux ou inclines sont imposes par le stabilisateur 
lui-meme, ce qui bien sur est un handicap car le terrain 
n'a pas tou jours les qualites requises a l'endroit ou le 
stabilisateur doit prendre appui. 

30 Pour pallier ces inconvenients la presente 

invention propose un stabilisateur dont 1 ' inclinaison est 
variable, ce qui permet de choisir 1 ' emplacement du point 
d'appui au sol, et dont la semelle est escaraotable 
automatiquement , ce qui permet une mise en place rapide 

35 et aisee. 
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A cet effet la presente invention propose un 
dispositif de stabilisation du genre compoxtant, une 
semelle d'appui caracterise en ce qu'il comporte un bxas 
articule sur un axe de pivotement et formant fouxxeau 

5 dans lequel coulisse une poutxe creuse avec la semelle 
axticulee a une extxemite libxe, avec une saillie 
d ' escamotage destinee a cooperer avec une patte 
d'escaaotage solidaixe dudit fouxxeau de soxte que le 
deploiement et le xepliage de ladite semelle se fasse 

10 autoaatiquement pendant 1' extension ou la retractation du 
bxas. 

Grace a ces dispositions le bxas extensible peut 
pivotex autour de son axe de pivotement et presente ainsi 
toutes sortes de positions allant d'une position 

15 totaleaent repliee inclinee ou non, a une position 
totalement deployee inclinee ou non. 

D'autres objets caracteristiques et avantages de 
1" invention ressoxtiront d'ailleurs de la description qui 
va suivre, donnee a titre d'exeaple en reference aux 

20 dessins annexes dans lesquels : 

la figure 1 est une vue en elevation du stabili- 
sateux selon 1' invention ; 

la figure 2 est une vue en perspective du stabili- 
sateux de la figure 1 ; 

25 les figures 3a, 3b, 3c et 3d sont des vue 3 en 

elevation de la semelle du stabilisateur selon 
1* invention et montrent les differentes etapes de 
1' escamotage de la semelle. 

Selon la forme de realisation choisie et 

30 representee aux figuxes 1 a 3, le stabilisateur selon 
1" invention comporte un bras extensible 10 pivotant 
autour d 'un axe de pivotement 11 auquel il est relie par 
deux chapes 12, une semelle d'appui 13, un verin d'incli- 
naison 14 et un v6rin de deploiement 15. 

35 Le bras extensible 10 se compose d'un fourreau 16 

et d'une poutre 17 creuse adaptee a coulisser a 
l'interieur du fourreau. Le fourreau 16 presente a une de 
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ses extremites un epaiilement 18 comportant deux echan- 
crures 19 situees sur chaque c&te du fourreau (une seule 
echancrure est visible a la figure 2), 1' autre de ses 
extremites etant traversee par un axe d'appui 20 pour le 
verin de deploiement 15. 

L'epaulement 18 du fourreau 16 comporte egalement 
une patte d ' escamotage 21 constitute d'une plaque 22 
recourbte a angle droit fixee par soudage, ou tout autre 
moyen approprie, a l'epaulement 18 et consolidee en son 
milieu par un renfort 23. 

La poutre creuse 17 presente une extremite arrondie 
comportant un axe transversal 24 auquel est fixee une 
piece de liaison 25 presentant un alesage 26 parallele a 
l'axe 24. Cette piece de liaison presente longitudina- 
lement une forme triangulaire arrondie. 

A l'int6rieur du fourreau 16 et de la poutre creuse 
17 on trouve le verin de deploiement 15. Ce verin 
comporte un corps de verin 27 et une tige de verin 28. Le 
corps de verin 27 prend appui sur l'axe d'appui 20 et la 
tige de verin 28 est reliee a une plaque d'appui 29 
traversee par l'axe transversal 24. 

La semelle d'appui 13 est constitute d'une plaque 
d'appui 30 recourbee a ces deux extremites. Sur la face 
interne 30a, de cette plaque d'appui sont fixes deux 
dispositifs de liaison 31 aux bras 10. constitues de 
trois panneaux 32, 33 et 34 solidaires entre eux. Le 
panneau central 33 de forme rectangulaire presente a 
proximite de son extremite superieure une ouverture de 
forme circulaire 35. Les panneaux 32 et 34 presentent une 
forme triangulaire et sont solidarises l'un a 1' autre par 
une baguette de renf orcement 36. Les deux dispositifs de 
liaison 31 se font face de telle sorte que les deux 
ouvertures 35 soient alignees selon un axe X X' trans- 
versal a la semelle 13. 

La face interne 30a de la plaque d'appui 30 
comporte egalement fixee au niveau de la partie recourbee 
de la plaque 30 une saillie d' escamotage 37. Cette 
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saillie d'escamotage est constitute par un barreau 
parallelepipedigue dont un des angles 38 est arrondi. La 
semelle 13 est reliee au bxas 10 par 1 ' intermediaire d'un 
axe de pivotement 39 traversant- l'alesage 26 de la piece 

5 de liaison 25 et les deux ouvextures 35 des dispositifs 
de liaison 3 1 . Cet axe est maintenu en position de 
maniere connue en soi par tout moyen approprie ; par 
example a l'aide de circlips, de goupilles — 

Le bras extensible 10 est relie a un verin d'incli- 

10 naison 14 presentant un corps de verin 40 articule sur le 
bati 41 d'un engin eguipe du stabilisateur et une tige de 
verin 42 articulee au moyen d'un axe d ' inclinaison 43 
supporte par deux chapes 44 solidaires du fourreau 16. 

L'axe de pivotement 11 est egalement supporte par 

15 le bati 41, par 1 ' intermediaire de deux parties 
saillantes 45 , dont une seule est visible a la figure 1 . 

Le fonctionnement d'un tel stabilisateur est'decrit 
ci-apres. On va tout d'abord decrire comment passer de la 
position completement deployee representee a la figure 1 

20 & une position completement repliee (non representee) . 

L ' ensemble bras extensible 10 et semelle 13 se 
trouvant en appui sur le sol comme represents a la figure 
1, on commande la remontee du verin de deploieaent 15. La 
poutre creuse 17 coulisse done a l'interieur du fourreau 

25 16 et la semelle d* appui 13 se degage du sol. La remontee 
du verin 15 se poursuit jusqu'a ce que la patte 
d'escamotage 21 entre en contact avec la saillie d'esca- 
motage 37, au voisinage del* angle arrondi 38 de celle-ci 
(voir figure 3a) . La remontee du verin 15 se poursuit et 

30 le point de contact entre la patte 21 et la saillie 37 se 
deplace tout le long de 1' arete de la saillie 37 pour 
finalement arriver sur 1' angle de la saillie oppose a 
1' angle arrondi 38 (voir figure 3b). La semelle 13 pivote 
alors dans le sens inverse des aiguilles d'une montre 

35 (fleche A), autour de l'axe de pivotement 39. Le verin 15 
continuant sa remontee la semelle 13 pivote de plus en 
plus et l'extremite superieure du panneau central 33 
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entre a son tour en contact avec la patte d'escamotage 21 
(voir figure 3c). Des lors la remontee du verin 15 tend a 
appliquer le bord super ieur du panneau central 33 le long 
de la plaque 22 pax rotation de la semelle autour de 
l'axe de pivotement 39 (voir figure 3d). Lorsque le verin 
15 a fini sa course de remontee l'axe 24 s' engage dans 
les echancrures 19 et la semelle est totalement repliee 
sux le fourreau 16. Le verin d ' inclinaison 14 est alors 
actionne et le stabilisateur muni de sa semelle escamotee 
se positionne en position verticale, limitant au minimum 
1 ' encombrement du stabilisateur sur le chassis . 

II est a noter que la semelle 13 presente un encom- 
brement minimum a l'etat replie notamment en raison de 
l'entraxe e (figure 3d) existant entre les axes 39 et 24. 

Le processus de deploiement du bras inclinable et 
extensible 10 est 9 implement le processus inverse de 
celui precedemment. decrit. 

Bien entendu il est en fait possible d'actionner le 
verin d' inclinaison 14 en meme temps que le verin de 
deploiement 1 5 . 

II est a noter que selon le deploiement du verin 
d * inclinaison 14, 1 ' inclinaison du bras extensible 10 
varie et done la position du point d'appui au sol egale- 
ment. Ceci de facon totalement independante du 
stabilisateur utilise. Ainsi sur un engin de travaux 
publics generalement munis de quatre stabilisateurs, les 
points d'appuis de ces quatre stabilisateurs peuvent etre 
choisis independamment les uns des autres compte tenu du 
terrain . 

Bien entendu 1' invention n'est pas limitee au mode 
de realisation precedemment decrit, il est notamment 
possible d'equiper le chassis 41 d 1 un autre verin de 
deploiement au lieu d'utiliser des parties saillantes 
fixes 45 pour supporter l'axe de pivotement 11, ce qui 
permet de multiplier les possibilites de choix du point 
d'appui sur le sol. 
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REVENDICATIONS 

1) Dispositif de stabilisation du genre comportant, 
une semelle d'appui (13) caracterise en ce qu'il comporte 
un bras (10) articule sur un axe de pivotement (11) et 

5 f ormant f ourreau (16) dans lequel coulisse une poutre 
creuse (17) avec la semelle articulee a une extremite 
libre, avec une" saillie d'escamotage (37) destinee a 
cooperer avec une patte d'escamotage (21) solidaire dudit 
fourreau de sortie que le deploiement et le repliage de 

lO ladite semelle se fasse automatiquement pendant 
1* extension ou la retractation du bras (10). 

2) Dispositif de stabilisation selon la revendi- 
cation 1 , caracterise en ce que ledit axe de pivotement 
(11) est porte soit par deux chapes fixes (12) soit par 

15 un dispositif relie a un verin de sorte qu'il puisse etre 
deplace . 

3) Dispositif de stabilisation selon la revendi- 
cation 1 ou la revendication 2, caracterise en ce qu'en 
position totalement repliee la semelle (13) est repliee 

20 sur le bras extensible (10), un entraxe e etant menage 
entre deux axes (39) et (24), de sorte que la semelle 
presente un encombrement minimal a l'etat replie. 
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